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ค าน า 

      รายงานนี้เป็นส่วนหนึ่งของวิชาโครงการเร่ืองสายพานล าเลียงสิ่งของ เพื่อสร้างความสะดวกสบายในการ
ปฏิบัติงานโดยรายงานเล่มนี้ได้เสนอวิธีการท า สายพานล าเลียงสิ่งของอย่างระเอียดและครบถ้วน สมาชิกใน
กลุ่มหวังเป็นอย่างยิ่งว่าจะได้เป็นประโยชน์ต่อนักเรียนนักศึกษาหรือผู้ที่สนใจ ในโครงการสายพานล าเลียง
สิ่งของ จะได้น าโครงการนี้ไปพัฒนาปรับปรุง ให้มีประสิทธิภาพในการใช้งานมากขึ้นถ้ารายงานเล่มนี้มี
เน้ือหาผิดพลาดประการใดก็ขออภัย ณ ที่นี้ด้วย 
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บทท่ี 1 
บทน า 

1.1 หลักการและเหตุผล 
          เน่ืองจากการปฏิบัติงานในโรงฝึกงานของแผนกช่างกลในการตรวจเช็คชิ้นงานที่ออกจากเคร่ืองจักร
โดยมันมีความร้อนและสามารถยกของขึ้นหลังรถได้โดยลดแรงของผู้คนได้โดยที่เราไม่ต้องไปจับชิ้นงาน
เพราะมันอาจเป็นอันตรายได้จึงมีแนวคิดท าโครงการสายพานล าเลียงสิ่งของเพื่อใช้ในการเลื่อนชิ้นงาน
ออกมาวัดขนาดและอื่นๆได้สะดวกสบายมากขึ้นและไม่เสียเวลาในการท างานและปฏิบัติงานและที่ส าคัญ
นักเรียนได้ฝึกทักษะกระบวนการท างานเป็นทีมและน าไปประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวัน 
1.2 วัตถุประสงค์ 
         1.เพื่อฝึกทักษะในการปฏิบัติงานเป็นทีม 
         2.เพื่อจะได้ปฏิบัติงานได้สะดวกและเร็วขึ้น 
         3.เพื่อให้นักเรียนน าความรู้มาปฏิบัติงานจริง 
 
1.3 เป้าหมาย 
  -เป้าหมายเชิงปริมาณ 
    สร้างสายพานล าเลียงสิ่งของได้ 1 ตัว   

-เป้าหมายเชิงคุณภาพ 
สายพานล าเลียงสิ่งของมีความแข็งแรง สามารถรับน้ าหนักได้ 50-60 กก.ได้ และปฏิบัติงาน
ได้เร็วขึ้น 

 

1.4 ประโยชน์ท่ีคาดว่าจะได้รับ 
    1.การปฏิบัติงานโดยใช้สายพานล าเลียงสิ่งของมีความสะดวกและปลอดภัย 
    2.ผู้เรียนน าความรู้และศึกษามาปรับใช้กับการปฏิบัติงานจริง 
   3.ผู้เรียนได้ปฏิบัติงานเป็นทีม 
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1.5 ตารางการด าเนินงาน 

                                   
ตารางท่ี 1 ตารางการด าเนินงาน 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

กิจกรรม 

เดือน
ตุลาคม   
พ.ศ 2555 

เดือน
พฤศจิกายน 
พ.ศ 2555 

เดือน
ธันวาคม 
พ.ศ 2555 

เดือน
มกราคม 
พ.ศ 2556 

เดือน
กุมภาพันธ์ 
พ.ศ 2556 

เดือน
มีนาคม 
พ.ศ 2556 

หมาย
เหต ุ

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4  

1.ขั้นเตรียมการ 
- ประชุมและวางแผน 
- ศึกษาหาข้อมูล 
- จัดท าโครงการ 
- น าเสนอโครงการ 

                         

2.ขั้นด าเนินการ 
- จัดอปุกรณ์ 
- ลงมือปฏบิัต ิ
- ทดสอบประสิทธิภาพ 
- ปรับปรุงแก้ไข 
- จัดรปูเล่ม 
- สร้างสื่อเพื่อน าเสนองาน 

                         

3.ขั้นน าเสนอ 
- ส่งรูปเล่มรายงาน 
- น าเสนอผลงานตอ่ 
คณะกรรมการ 
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บทท่ี 2 

เอกสารท่ีเกี่ยวข้อง 
2.1 การท างานของทดรอบ 

2.1.1 เกียร์ทด เกียร์ทดรอบ Worm Gear Speed Reducer  
          เกียร์ทดรอบ ของ Chenta มีกระบวนการผลิตจากโรงงานซึ่งได้รับการรับรองมาตรฐาน ISO ทั้งด้าน
การดีไซน์ และการผลิต รวมถึงประสบการณ์ในงานต่างๆ ที่กล่าวข้างต้น จึงมั่นใจได้ว่าคุณภาพของสินค้ามี
ความเที่ยงตรง แม่นย าสูง อีกทั้งมีรูปแบบสินค้าให้เลือกมากมายตามความเหมาะสมของแต่ละงาน วัตถุดิบ
แต่ละชิ้น เช่น เหล็กหล่อ และ เพลาตัวหนอน ได้ผ่านการค านวณ และผลิตด้วยเคร่ืองจักร CNC ที่มีความ
แม่นย าสูง รวมถึงการอบความร้อน (Heat Treatment) เพิ่มเพื่อประสิทธิภาพของวัตถุดิบให้มีความแข็งแกร่ง
มากยิ่งขึ้น ผู้ใช้จึงมั่นใจได้ว่าเกียร์ทด “Chenta” จะสามารถถ่ายทอดแรงบิดของมอเตอร์ไฟฟ้าเข้าสู่เพลาขับ
ของชิ้นงานได้อย่างราบเรียบ และที่ส าคัญมีอายุการใช้งานที่ยาวนานอีกด้วย 
เมื่อเราใช้มอเตอร์ไฟฟ้าในงานอุตสาหกรรมนั้นต้องการความเร็วรอบต่อนาที (RPM – round per minute) ที่
แตกต่างกัน เกียร์ทดรอบจึงเป็นองค์ประกอบที่ส าคัญในการปรับลดรอบให้พอเหมาะกับความต้องการใน
งานแต่ละงาน ด้วยการเลือกอัตราทดและรูปแบบการเข้าและออกของเพลาให้เหมาะกับงานแต่ละแบบ 
2.2 โครงสร้างของมอเตอร์กระแสตรง 

2.2.1 ความหมายและชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้า 
            มอเตอร์ไฟฟ้าเป็นอุปกรณ์ที่นิยมใช้กันอย่างแพร่หลายในโรงงานต่างเป็นอุปกรณ์ที่ใช้ควบคุม
เคร่ืองจักรกลต่างๆในงานอุตสาหกรรมมอเตอร์มีหลายแบบหลายชนิดที่ใช้ให้เหมาะสมกับงานดังนั้นเราจึง
ต้องทราบถึงความหมายและชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้าตลอดคุณสมบัติการใช้งานของมอเตอร์แต่ละชนิด
เพื่อให้เกิดประสิทธิภาพสูงสดุในการใช้งานของมอเตอร์นั้นๆและสามารถเลือกใช้งานให้เหมาะสมกับงาน
ออกแบบระบบประปาหมู่บ้านหรืองานอ่ืนที่เกี่ยวข้องได้ 

        ความหมายของมอเตอร์และการจ าแนกชนิดของมอเตอร์  
มอเตอร์ไฟฟ้า (MOTOR) หมายถึงเป็นเคร่ืองกลไฟฟ้าชนิดหนึ่งที่เปลี่ยนแปลงพลังงาน 
ไฟฟ้ามาเป็นพลังงานกล มอเตอร์ไฟฟ้าที่ใช้พลังงานไฟฟ้าเปลี่ยนเป็นพลังงานกลมีทั้ง
พลังงานไฟฟ้ากระแสสลับและพลังงานไฟฟ้ากระแสตรง 
  

          รูปท่ี 1 มอเตอร์ไฟฟ้า 
        ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้า 
 
 มอเตอร์ไฟฟ้าแบ่งออกตามการใช้ของกระแสไฟฟ้าได้ 2 ชนิดดังนี้ 
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          มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ (Alternating Current Motor) หรือเรียกว่าเอ.ซี มอเตอร์ (A.C. MOTOR) 
การแบ่งชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้าสลับแบ่งออกได้ดังนี้ 
          มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับแบ่งออกเป็น3 ชนิดได้แก่ 
               1.มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับชนิด 1 เฟส หรือเรียกว่าซิงเกิลเฟสมอเตอร์ (A.C. Sing Phase) 
               - สปลิทเฟส มอเตอร์( Split-Phase motor) 
               - คาปาซิเตอร  ์มอเตอร์ (Capacitor motor) 
               - รีพัลชั่นมอเตอร์ (Repulsion-type motor) 
               - ยูนิเวอร์แวซลมอเตอร์ (Universal motor) 
               - เช็ดเดดโพล มอเตอร์ (Shaded-pole motor) 
               2.มอเตอร์ไฟฟ้าสลับชนิด 2 เฟสหรือเรียกว่าทูเฟสมอเตอร์ (A.C.Two phas Motor) 
               3.มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับชนิด 3 เฟสหรือเรียกว่าทีเฟสมอเตอร์ (A.C. Three phase Motor) 
        มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง (Direct Current Motor ) หรือเรียกว่าดี.ซี มอเอตร์ (D.C. MOTOR) การแบ่ง
ชนิดของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบ่งออกได้ดังนี้  
               มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบ่งออกเป็น 3 ชนิดได้แก่ 
               1.มอเตอร์แบบอนุกรมหรือเรียกว่าซีรีส์มอเตอร์ (Series Motor)  
               2.มอเตอร์แบบอนุขนานหรือเรียกว่าชันท์มอเตอร์ (Shunt Motor) 
               3.มอเตอร์ไฟฟ้าแบบผสมหรือเรียกว่าคอมเปาวด์มอเตอร์ (Compound Motor)  
 
  มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
          มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง เป็นต้นก าลังขับเคลื่อนที่ส าคัญอย่างหนึ่งในโรงงานอุตสาหกรรมเพราะมี
คุณสมบัติที่ดีเด่นในด้านการปรับความเร็วได้ตั้งแต่ความเร็วต่ าสุดจนถึงสูงสุด นิยมใช้กันมากในโรงงาน
อุตสาหกรรม เช่นโรงงานทอผ้า โรงงานเส้นใยโพลีเอสเตอร์ โรงงานถลุงโลหะหรือให้ เป็นต้นก าลังในการ
ขับเคลื่อนรถไฟฟ้า เป็นต้นในการศึกษาเกี่ยวกับมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงจึงควรรู้จัก อุปกรณ์ต่าง ๆ ของ
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงและเข้าใจถึงหลักการท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบต่าง ๆ  
 
        ส่วนประกอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงที่ส่วนประกอบที่ส าคัญ 2 ส่วนดังนี้  
            1 ส่วนที่อยู่กับที่หรือที่เรียกว่าสเตเตอร์ (Stator) ประกอบด้วย 

1) เฟรมหรือโยค (Frame Or  Yoke) เป็นโครงภายนอกท าหน้าที่เป็นทางเดินของเส้นแรงแม่เหล็กจากขั้ว 
เหนือไปขั้วใต้ให้ครบวงจรและยึดส่วนประกอบอื่นๆให้แข็งแรงท าด้วยเหล็กหล่อหรือเหล็กแผ่นหนา
ม้วนเป็นรูปทรงกระบอก 
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                                                                    รูปท่ี 2 สเตเตอร์ 

        ขั้วแม่เหล็ก (Pole) ประกอบด้วย 2 ส่วนคือแกนขั้วแม่เหล็กและขดลวด 

 
                   รูปท่ี 3  แกนขั้วแม่เหล็กและขดลวด 
ภาพขดลวดพันอยู่รอบขั้วแม่เหล็ก 
               ส่วนแรกแกนขั้ว (Pole Core) ท าด้วยแผ่นเหล็กบางๆ กั้นด้วยฉนวนประกอบกันเป็นแท่งยึดติดกับ
เฟรม ส่วนปลายที่ท าเป็นรูปโค้งนั้นเพื่อโค้งรับรูปกลมของตัวโรเตอร์เรียกว่าขั้วแม่เหล็ก (Pole Shoes) มี
วัตถุประสงค์ให้ขั้วแม่เหล็กและโรเตอร์ใกล้ชิดกันมากที่สุดเพื่อให้เกิดช่องอากาศน้อยที่สุด เพื่อให้เกิดช่อง
อากาศน้อยที่สุดจะมีผลให้เส้นแรงแม่เหล็กจากขั้วแม่เหล็กจากขั้วแม่เหล็กผ่านไปยังโรเตอร์มากที่สุดแล้วท า
ให้เกิดแรงบิดหรือก าลังบิดของโรเตอร์มากเป็นการท าให้มอเตอร์มีก าลังหมุน (Torque) 
  

 
        รูปท่ี 4 ขั้วแม่เหล็ก 
ลักษณะของขั้วแม่เหล็ก 

               ส่วนที่สอง ขดลวดสนามแม่เหล็ก (Field Coil) จะพันอยู่รอบๆแกนขั้วแม่เหล็กขดลวดนี้ท าหน้าที่
รับกระแสจากภายนอกเพื่อสร้างเส้นแรงแม่เหล็กให้เกิดขึ้น และเส้นแรงแม่เหล็กนี้จะเกิดการหักล้างและ
เสริมกันกับสนามแม่เหล็กของอาเมเจอร์ท าให้เกิดแรงบิดขึ้น 
 
        2 ตัวหมุน (Rotor) ตัวหมุนหรือเรียกว่าโรเตอร์ตัวหมุนนี้ท าให้เกิดก าลังงานมีแกนวางอยู่ในตลับลูกปืน 
(Ball Bearing) ซึ่งประกอบอยู่ในแผ่นปิดหัวท้าย (End Plate) ของมอเตอร์  
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ตัวโรเตอร์ประกอบด้วย 4 ส่วนด้วยกัน คือ  
1.แกนเพลา (Shaft) 
2. แกนเหล็กอาร์มาเจอร์ (Armature Core) 

                            รูปท่ี 5 ตัวโรเตอร์           3.คอมมิวเตอร์ (Commutator) 
                                                                   4. ขอลวดอาร์มาเจอร์ (Armature Widing) 
  
1.แกนเพลา (Shaft) เป็นตัวส าหรับยืดคอมมิวเตเตอร์ และยึดแกนเหล็กอาร์มาเจอร์  (Armature Croe) 
ประกอบเป็นตัวโรเตอร์แกนเพลานี้จะวางอยู่บนแบร่ิง เพื่อบังคับให้หมุนอยู่ในแนวน่ิงไม่มีการสั่นสะเทือน
ได้  
2. แกนเหล็กอาร์มาเจอร์ (Armature Core) ท าด้วยแผ่นเหล็กบางอาบฉนวน  (Laminated Sheet Steel) เป็นที่
ส าหรับพันขดลวดอาร์มาเจอร์ซึ่งสร้างแรงบิด (Torque) 
3. คอมมิวเตเตอร์ (Commutator) ท าด้วยทองแดงออกแบบเป็นซี่แต่ละซี่มีฉนวนไมก้า (mica) คั่นระหว่างซี่
ของคอมมิวเตเตอร์ ส่วนหัวซี่ของคอมมิวเตเตอร์ จะมีร่องส าหรับใส่ปลายสาย ของขดลวดอาร์มาเจอร์ ตัว
คอมมิวเตเตอร์นี้อัดแน่นติดกับแกนเพลา เป็นรูปกลมทรงกระบอก มีหน้าที่สัมผัสกับแปรงถ่าน (Carbon 
Brushes) เพื่อรับกระแสจากสายป้อนเข้าไปยัง ขดลวดอาร์มาเจอร์เพื่อสร้างเส้นแรงแม่เหล็กอีกส่วนหน่ึงให้
เกิดการหักล้างและเสริมกันกับเส้นแรงแม่เหล็กอีกส่วน ซึ่งเกิดจากขดลวดขั้วแม่เหล็ก ดังกล่าวมาแล้ว
เรียกว่าปฏิกิริยามอเตอร์ (Motor action) 
4. ขดลวดอาร์มาเจอร์ (Armature Winding) เป็นขดลวดพันอยู่ในร่องสลอท (Slot) ของแกนอาร์มาเจอร์ 
ขนาดของลวดจะเล็กหรือใหญ่และจ านวนรอบจะมากหรือน้อยนั้นขึ้นอยู่กับการออกแบบของตัวโรเตอร์ช
นิดน้ันๆ เพื่อที่จะให้เหมาะสมกับงานต่างๆ ที่ต้องการ ควรศึกษาต่อไปในเร่ืองการพันอาร์มาเจอร์ (Armature 
Winding) ในโอกาสต่อไป 

 
แปรงถ่าน (Brushes) 

 

 
รูปท่ี 6 แปรงถ่าน แปรงถ่าน 
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รูปท่ี 7 ซองแปรงถ่านซองแปรงถ่าน 
                
 
\  ท าด้วยคาร์บอนมีรูปร่างเป็นแท่งสี่เหลี่ยมผืนผ้าในซองแปรงมีสปริงกดอยู่ด้านบนเพื่อให้ถ่านนี้
สัมผัสกับซี่คอมมิวเตเตอร์ตลอดเวลาเพื่อรับกระแส และส่งกระแสไฟฟ้าระหว่างขดลวดอาร์มาเจอร์ กับ
วงจรไฟฟ้าจากภายนอก คือถ้าเป็นมอเตอร์กระแสไฟฟ้าตรงจะท าหน้าที่รับกระแสจากภายนอกเข้าไปยัง
คอมมิวเตเตอร์ให้ลวดอาร์มาเจอร์เกดแรงบิดท าให้มอเตอร์หมุนได้  
        หลักการของมอเตอร์กระแสไฟฟ้าตรง (Motor Action) 
               หลักการของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง (Motor Action) เมื่อเป็นแรงดันกระแสไฟฟ้าตรงเข้าไปใน
มอเตอร์ ส่วนหน่ึงจะ แปรงถ่านผ่านคอมมิวเตเตอร์เข้าไปในขดลวดอาร์มาเจอร์สร้างสนามแม่เหล็กขึ้น และ
กระแสไฟฟ้าอีกส่วนหน่ึงจะไหลเข้าไปในขดลวดสนามแม่เหล็ก (Field coil) สร้างขั้วเหนือ-ใต้ขึ้น จะเกิด
สนามแม่เหล็ก 2 สนาม ในขณะเดียวกัน ตามคุณสมบัติของเส้นแรง แม่เหล็ก จะไม่ตัดกันทิศทางตรงข้ามจะ
หักล้างกัน และทิศทางเดียวจะเสริมแรงกัน ท าให้เกิดแรงบิดในตัวอาร์มาเจอร์ ซึ่งวางแกนเพลาและ
แกนเพลานี้ สวมอยู่กับตลับลุกปืนของมอเตอร์ ท าให้อาร์มาเจอร์นี้หมุนได้ ขณะที่ตัวอาร์มาเจอร์ท าหน้าที่
หมุนได้นี้เรียกว่า โรเตอร์ (Rotor) ซึ่งหมายความว่าตัวหมุน การที่อ านาจเส้นแรงแม่เหล็กทั้งสองมีปฏิกิริยา
ต่อกัน ท าให้ขดลวดอาร์มาเจอร์ หรือโรเตอร์หมุนไปนั้นเป็นไปตามกฎซ้ายของเฟลมมิ่ง (Fleming’left hand 
rule)                                                 
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       เหล็กตัวซี (Light Lip Channel) เหล็กตัว C จัดอยู่ในประเภท เหล็กรูปพรรณ นิยมใช้ในการท าแป
หลังคาโครงสร้างที่อยู่อาศัย หรือโครงสร้างอ่ืนๆ วัสดุที่ใช้ผลิต เหล็กตัว C คือ เหล็กเคลือบสังกะสี 
(Galvanized Steel) คุณภาพสูงที่ให้ความคงทน ทนต่อการ กัดกร่อนมากกว่าวัสดุเหล็กด าทั่วๆไปหลายเท่า 
ไม่จ าเป็นต้องทาสี หรือเคลือบสารกันสนิม แต่อย่างใด ท าให้ประหยัด และสามารถสั่งผลิตให้มีความยาวได้
ตามต้องการ ความยาวมาตรฐาน 6 M 

 

รูปท่ี 8 เหล็กตัวซี 
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บทท่ี 3 
วิธีการด าเนินงาน 

3.1 การเตรียมการก่อนเร่ิมโครงการ 
  1.ประชุมวางแผนการด าเนินโครงการ 
  2.เลือกประธาน กรรมการ และแบ่งหน้าที่การท างาน 

3.เขียนแบบหรือออกแบบ โครงการที่จะผลิตขึ้น       
4.ส ารวจรายการวัสดุ 
5.จัดซื้ออุปกรณ์ที่จะท าโครงการ 

  6.จัดท าบัญชีที่ซื้อวัสดุอุปกรณ์โครงการ เช่น ร่ายรับ-รายจ่าย 
 
3.2 การด าเนินการ 

1.ประชุมเร่ืองการด าเนินโครงการ เพื่อปรึกษาปัญหาและแนวทางแก้ไข 
2.จัดหาสถาที่ในการปฏิบัติงาน และจัดเตรียมวัสดุอุปกรณ์ 
3.ลงมือปฏิบัติงานโครงการตามที่วางแผนไว้ 
4.ลงบันทึกการปฏิบัติงานประจ าวัน 
5.สรุปผลการด าเนินงานโครงการวิชาชีพเสนออาจารย์ประจ าวิชา 
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3.3 ค่าใช้จ่าย 
 

ล าดับ 
 

รายการ 
 

จ านวน 
 

ราคา 
 
จ านวนเงินบาท 

1 เหล็กตัวยู   3นิ้ว 3 เส้น 1500 4500 
2 ลูกปืน   1 นิ้ว 18 ตัว 60 1080 
3 ลูกปืนตุ๊กตา 1 นิ้ว 4 ตัว 200 800 
4 เหล็กเพลาขาว 3/4  1 เส้น 680 680 
5 เหล็กเพลาขาว 1 นิ้ว 2 เมตร 200 400 
6 ทินเนอร์ 1 ป๋อง 160 160 
7 ล้อ 3 นิ้ว 4 ตัว 120 480 
8 สีกันสนิม 1 ถัง 350 350 
9 สายพานใหญ่ 1 เส้น 1200 1200 
10 ทดรอบ รุ่น30-A 0902    60 รอบ 1 เคร่ือง 2500 2500 
11 น๊อต M10x1.5 14 ตัว 20 280 
12 สายพาน ร่อง B  3 เส้น 60 180 
13 พลูเล่ 3นิ้ว 4 ตัว 180 720 
14 น๊อต M8x1.25 16 ตัว 5 80 
15 น๊อต M8x1.25 16 ตัว 5 80 
16 แผ่นอะลูซิ่ง 7 เมตร 100 600 
17 สวิทซ์กดจม 15 A 1 ตัว 74 74 

รวม 14,164 
ตารางท่ี 2 ค่าใช้จ่าย 
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บทท่ี 4 
การออกแบบและทดลอง 

4.1 แบบแปลน 

 

รูปท่ี 9 แบบแปลน 
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ตารางบันทึกการทดสอบ 

ล าดับ            ผลการทดลอง วิธีแก้ไข ผลการแก้ไข 

1 จากการทดลองสายพานล าเลียงปรากฏ
ว่าลูกกลิ้งไม่หมุน 

เอาเหล็กตัวยูไปคว้านรูออก ลูกกลิ้งวิ่งได้เป็นปกติ 

2 จากการทดลองเอาสายพานใหญ่ไปใส่
ปรากฎว่าสายพานยาวเกิน 

น าสายพานไปตัดออกอีก สายพานสามารถหมุนได้
เป็นปกติ 

 
ตารางท่ี 3   ตารางบันทึกการทดสอบ 
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บทท่ี 5 
บทสรุป 

5.1 สรุปผลการด าเนินงาน 
จากที่ได้ท าสายพานล าเลียงสิง่ของขึ้นมานี้ หลังจากที่ได้ทดสอบประสิทธิภาพของสายพาน

ล าเลียงสิ่งของแล้วได้สรุปดังนี้ 
1.สายพานล าเลียงสิ่งของสามารถรับน้ าหนักได้ 50-60 กก. 
2.สายพานล าเลียงสิ่งของสามารถล าเลียงของได้ต่อเน่ืองจนกว่างานจะหมด  
3.นักเรียนมีความรู้เร่ือง การออกแบบ การเชื่อม การพ่นสี รู้จักกระบวนการท างานเป็นทีม
และขั้นตอนการปฏิบัติงานจริง 

5.2 ปัญหาและอุปสรรค 
          1.เมื่อประกอบมอเตอร์ปรากฏว่าสายพานไม่ตึง 
         2.เมื่อประกอบสายพานใหญ่ปรากฏว่าสายพานใหญไ่ม่หมุนและยาวเกินไป 
 
5.3 ข้อเสนอแนะ 
         1.ควรเพิ่มที่ล็อกล้อเพื่อป้องกันฐานมันเคลื่อนที่ 
          2.ควรเพิ่มตัวดันสายพานข้างล่าง 
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                                                                  บรรณานุกรม 
http://www.lpc.rmutl.ac.th/elcen/elearning/motorcontrol/home_thai.html 
http://www.unionbelt.com/index.php/2011-10-06-06-30-39?gclid=CIGB2eKEkrUCFVAa6wod5A0A0A 
http://guru.google.co.th/guru/thread?tid=4b9c9ceb08954b1c 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

http://www.unionbelt.com/index.php/2011-10-06-06-30-39?gclid=CIGB2eKEkrUCFVAa6wod5A0A0A
http://guru.google.co.th/guru/thread?tid=4b9c9ceb08954b1c
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ภาคผนวก 
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ภาพการปฏิบัติงาน 

 

 

 

รูปที่ 10 ตัดเหล็ก ท าเพลาของล้อกลิ้งของสายพาน 
 

 

รูปที่ 11 ท าโครงของล้อกลิ้งสายพาน 
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รูปที่ 12 ท าร่องเพื่อท าฐานมอเตอร์ และฐานเกียร์ทดรอบ 
 

 

รูปที่ 13 เชื่อมโครงฐานของสายพานล าเลียง 
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รูปที่ 14 ท าการประกอบล้อ เข้ากับโครงของสายพานล าเลียง 
 

 

 

รูปที่ 15 ประกอบโครงสายพาน เข้ากับฐาน 
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รูปที่ 16  เชื่อมฐานเพื่อตั้งมอเตอร์ และเกียร์ทดรอบ 
 

 

 

รูปที่ 17  ยึดมอเตอร์เข้ากับฐานที่เชื่อมไว้ 
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รูปที่ 18  ประกอบล้อกลิ้งเข้ากับโครง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



27 
 

ประวัตสิ่วนตัว 
ชื่อ  นาย จิระศักดิ์  สมสะอาด 
เกิดเมื่อวันที่ 21 กุมภาพันธ์ พุทธศักราช2537 
ที่อยู่ 65 หมู่ 5 ต.กุสุมาลย์ อ.กุสุมาลย์ จ.สกลนคร 47210 
โทรศัพท์ 0828529657    E-mail T_tud04@hotmail.com 
 ระดับการศึกษา 
ประถมศึกษา  โรงเรียนชุมชนนิรมัย   ต.กุสุมาลย์  อ. กุสุมาลย์ จ.สกลนคร 
มัธยมศึกษา    โรงเรียนเซนต์โยเซฟท่าแร่   ต.ท่าแร่  อ.เมือง  จ.สกลนคร 
ประกาศนียบัตรวิชาชีพสาขางานเคร่ืองมือกล โรงเรียนอัสสัมช ญเทคนิคนครพนม อ.ท่าอุเทน จ.นครพนม 
คติพจน ์  เรียนๆหลบๆเดียวก็จบเอง 
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ชื่อ  นาย สิทธิชัย  สุดาชม 
เกิดเมื่อวันที ่7 พฤศจิกายน  พุทธศักราช  2537 
ที่อยู่ 94  หมู่  1  ต.บะหว้า  อ.อากาศอ านวย จ.สกลนคร 
โทรศัพท์ 080-1850731   E-mail sittichai05@hotmail.co.th 
 ระดับการศึกษา 
ประถมศึกษา  โรงเรียนบ้านวังม่วง   ต.บะหว้า  อ.อากาศอ านวย  จ.สกลนคร 
มัธยมศึกษา    โรงเรียนพรรณาวุฒาจารน์   ต.พรรณา  อ.พรรณานิคม  จ.สกลนคร 
ประกาศนียบัตรวิชาชีพสาขางานเคร่ืองมือกล โรงเรียนอัสสัมช ญเทคนิคนครพนม อ.ท่าอุเทน จ.นครพนม 
คติพจน์      ท าดี  ได้ดี 
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ชื่อ  นาย สุริยา ว่องไว 
เกิดเมื่อวันที ่26 มิถุนายน พุทธศักราช 2537 
ที่อยู่ 131 หมู่ 3 ต.ป่งขาม อ.หว้านใหญ่ จ.มุกดาหาร 
โทรศัพท์0883706053  E-mail Suriyado@hotmail.co.th 
 ระดับการศึกษา 
ประถมศึกษา  โรงเรียนบ้านสองคอน  ต.ป่งขาม  อ.หว้านใหญ่  จ.มุกดาหาร 
มัธยมศึกษา    โรงเรียน บ้านสองคอน  ต.ป่งขาม  อ.หว้านใหญ่  จ.มุกดาหาร   
ประกาศนียบัตรวิชาชีพสาขางานเคร่ืองมือกล โรงเรียนอัสสัมช ญเทคนิคนครพนม อ.ท่าอุเทน จ.นครพนม 
คติพจน์    อยู่แบบง่ายๆ จะสบายไปเอง 
 
 


